Crown Winkelgetriebe
Standard und IP65 geschuitzt




Die Funktionsweise des Crown Winkelgetriebes

Bei den Zwei- und Drei -Wege Winkelgetrieben erfolgt die Alle Crown Winkelgetriebe bestehen aus einem
laufruhige Kraftibertragung unter Verwendung spiralver- Aluminium-Gussgehduse, das auf maximale Festigkeit und
zahnter Kegelrader. Ausgestattet sind die Winkelgetriebe Waérmeabgabe ausgelegt ist. Alle Winkelgetriebe verfi-
mit gehdrteten Spiralkegelrdder und nichtmagnetischen gen standardméBig tber ein Hochleistungsfett (-50 °C bis
Edelstahlwellen. Die Kompaktheit des Winkelgetriebes +120 °C), welches eine Lebensdauerschmierung bietet.

erméglicht eine Vielzahl von Montageméglichkeiten. Das
geschlossene Design des Winkelgetriebes verhindert die
Verschmutzung des Getriebeinneren und sorgt fir einen rei-
bungslosen und ausfallsicheren Betrieb.

Die Winkelgetriebe sind standardmafig mit den
Wellendurchmessern 3/8, 1/2, 5/8 und 3/4 Zoll erhélt
lich, in Zwei- und Drei -Wegeausfihrungen, mit 1:1 und

2:1 Untersetzungen. Drei-Wegeausfihrungen mit den
Ubersetzungen 1:1 und 2:1 sind zusdtzlich mit 1-Zoll'Wellen
erhdltlich. Eine umfangreiche Auswahl an kundenspezifischen
Wellenspezifikationen ist erhdlilich, z. B. Vierkant-, Keilwellen
und viele weitere Ausfihrungen.

Haufige Einsatzgebiete von Winkelgetrieben sind Druck-
und Verpackungsmaschinen, Off-Highway-Fahrzeuge und
Sondermaschinen aller Art.

Eigenschaften Vorteile

Doppelt abgedichtete Lager ...........cccooveviiiiiiinienne. Verhindern das Austreten von Fett

Gehartete und geschliffene Prazisionskugellager-........... gleichmaBiger, leiser Betrieb, lange Lebensdauer
Nichtmagnetische Edelstahlwellen .............................. Korrosionsbestandig, langlebig

Gehduse aus Aluminiumlegierung ..........ccccccooceeennnne. Leichtes Gewicht, hohe Festigkeit und Warmeableitung

Viele Standardtypen und -gréfien sowie Spezialwellen......Sie erhalten genau das Modell, das Ihren
Anwendungsanforderungen entspricht

Mehrere Einbaulagen/beliebige Ausrichtung .............. Vereinfacht Konstruktionsiberlegungen
Bewdhrtes Design ........cccoviiiiiiiiiiiiiieic e Seit Gber 60 Jahren in Tausenden von Anwendungen bewdahrt



Crown Winkelgetriebe

Wir bieten Winkelgetriebe in der IP65-zertifizierten Schutzklasse

Winkelgetriebe dieser Spezifizierung werden in Anwendungen,
die Schutz gegen Kontamination bieten und/oder
Korrosionsbestandigkeit als Systemanforderung fordern, einge-
setzt. Haufige Einsatzgebiete sind beispielsweise Anwendungen
in der Lebensmittelindustrie, oder Applikationen, die haufige
Reinigungsvorgdnge voraussetzen.

Crown Winkelgetriebe in der Schutzklasse IP65 verfigen iber
ein speziell konzipiertes Gehduse und Wellendichtungen fir
erhdhten Schutz vor Umwelteinflissen. Die IP65-Zertifizierung
hinsichtlich der stetig wachsenden Industrieanforderungen
(Staub- und Spritzwasserschutz) wurde in einem unabhdn-
gigen Institut geprift. Die vernickelte Gehduseausfihrung
kombiniert mit den nichtmagnetischen Edelstahlwellen ver-
hindern Korrosionserscheinungen, auch unter raven
Umgebungsbedingungen.

Alle Crown Winkelgetriebe (IP65) verfigen standardméBig Gber
ein hochwertiges, lebensmittelechtes Fett (-(20°C bis +120°C)
der Zulassungsklasse H1 fir eine Lebensdauerschmierung. Die
Standardwellendichtungen (IP65) mit NBR-Beschichtung ermég-
lichen einen Betrieb zwischen -40°C und +100°C, kurzzeitig
sind Temperaturen bis zu +120°C zuldssig. Kontaktieren Sie
Zero-Max fir erhdhte Temperaturanforderungen.

Ebenso wie die Standard-Winkelgetriebe ist auch die IP65-
zertifizierte Ausfihrung mit den Ubersetzungsverhdltnissen 1:1
oder 2:1 erhdlilich. Die Zwei- und Drei-Wege-Konfigurationen
sind ebenfalls in den Wellendurchmessern 3/8, 1/2, 5/8

und 3/4-Zoll erhéltlich. Ergdnzend ist die Drei-Wege-
Ausfihrung mit den Ubersetzungen 1:1 und 2:1 auch mit 1-Zoll-
Wellendurchmesser erhdlilich. Gegenlaufige und kundenspezifi-
sche Wellen sind ebenfalls auf Anfrage erhéltlich.

Eigenschaften Vorteile

Gehduse aus vernickelter Aluminiumlegierung.............. Korrosionsbestandig, geringes Gewicht
Nichtmagnetische Edelstahlwellen............................... Korrosionsbestandig, langlebig
Wellendichtungen ...........cccccooiiiiiiii Schutzklasse P65

Doppelt abgedichtete Lager ..........c.ccccveviiiniiininene. Verhindern das Austreten von Fett

Gehartete und geschliffene Prazisionskugellager........... GleichmaBiger, leiser Betrieb, lange Lebensdauer
Zugelassenes Fett (Klasse H1).......cccoooeviiiiiiiiiiinnn. Erfillt Lebensmittelzulassung

Viele Standardtypen und -gréfien sowie Spezialwellen......Sie erhalten genau das Modell, das Ihren
Anwendungsanforderungen entspricht

Mehrere Einbaulagen/beliebige Ausrichtung ............... Vereinfacht Konstruktionsiberlegungen
Bewdhrte Konstruktion ...........cccooiiiiiiiiii Seit Gber 60 Jahren in Tausenden von Anwendungen bewdhrt
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2-Wege Winkelgetriebe
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Abmessungen
1:1 Verhdltnis
IP65* A B (o] D E F G H | J K L
Standardmodell Antriebstyp
Modell (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mMm) o (mm) o (mm) | (mm)
C138801 C138802 2-Wege 9,53 | 16,0 | 80,2 | 93,0 | 358 | 55,6 | 16,75 | 5,6 38,1 4,2 12,7 | 16,75
C156806 C156802 2-Wege 12,7 | 25,4 | 111,2 | 1255 | 47,75 | 73,15 | 2235 | 7,1 | 44,45 | 6,7 14,2 | 20,6
C108806 C108802 2-Wege 15,88 | 38,1 | 123,9 | 157,3 | 50,8 | 82,55 | 28,7 7,1 54,1 6,7 17,5 | 28,7
C208806 C208802 2-Wege 19,05 | 44,45 | 162,0 | 201,7 | 73,15 |111,25| 35,0 8,7 66,8 8,3 20,6 35
*Abmessungen vor der Beschichtung
2:1 Verhdltnis
IP65* A B (o3 D E F G H | J K L
Standardmodell Antriebstyp
Modell (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) o (mm) o (mm) | (mm)
C134801 C134802 2-Wege 9,53 | 16,0 | 80,2 | 93,0 | 358 | 55,6 | 16,75 | 5,6 38,1 4,2 12,7 | 16,75
C154806 C154802 2-Wege 12,7 | 254 | 111,2 | 125,5 | 47,75 | 73,15 | 22,35 | 7,1 | 4445 | 6,7 14,2 | 20,6
C104806 C104802 2-Wege 15,88 | 38,1 | 123,9 | 157,3 | 50,8 | 82,55 | 28,7 71 54,1 6,7 17,5 | 28,7
C204806 C204802 2-Wege 19,05 | 44,45 | 162,0 | 201,7 | 73,15 |{111,25| 35,0 8,7 66,8 8,3 20,6 35
* Abmessungen vor der Beschichtung
Keilnutabmessungen
Wellenabmessungen (mm) Keilnutabmessungen (mm)
Ausfuhrungen mit Welle 29,53 mm Abgeflachte Flache 0,79 mm x 12,7 mm
Ausfihrungen mit Welle 12,7 mm 3,18 mm x 1,59 mm x 22,23 mm
Ausfiihrungen mit Welle 15,88 mm 4,76 mm x 2,38 mm x 34,93 mm
Ausfuihrungen mit Welle 219,05 mm 4,76 mm x 2,38 mm x 38,1 mm
Ausfuhrungen mit Welle 25,4 mm 6,35 mm x 3.18 mm x 50,8 mm

Technische Anderungen an den Produkten sind vorbehalten, Abmessungen und andere Details kénnen sich @ndern.
3 Fir abweichende Anforderungen, fordern Sie bitte detaillierte Zeichnungen an.



3-Wege und gegenlaufige Winkelgetriebe
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Nur 3-Wege Winkelgetriebe Nur gegenlaufige Winkelgetriebe
Um eine entgegengesetzte Wellendrehung fir die Wellen 2 Die Wellen 2 und 3 drehen sich wie abge-
und 3 zu erhalten, den Schmierstoffstopfen nach unten ein- bildet
bauen (umdrehen).
Abmessungen
1:1 Verhdltnis
Standard- | 1P65* i A B C D E F G G1 H | J K L
Antriebstyp
modell Modell (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mMm) | (mm) | (mm) "] (mm) o (mm) | (mm)

C139801 |C139802| 3-Wege 9,53 16,0 80,2 93,0 35,8 55,6 | 16,75 | 16,75 5,6 38,1 4,2 12,7 | 16,75
C130801 |[C130802| Gegenlauf 9,53 16,0 80,2 93,0 35,8 55,6 | 16,75 | 16,75 5,6 38,1 4,2 12,7 | 16,75
C157806 |C157802| 3-Wege 12,7 254 | 111,2 | 125,56 | 47,75 | 73,15 | 22,35 | 22,35 7,1 44,45 6,7 14,2 20,6
C150806 |C150802| Gegenlauf 12,7 254 | 111,2 | 125,56 | 47,75 | 73,15 | 22,35 | 22,35 7,1 44,45 6,7 14,2 20,6
C109806 |C109802| 3-Wege 15,88 | 38,1 | 123,9 | 157,3 | 50,8 | 82,55 | 28,7 28,7 7,1 54,1 6,7 17,5 28,7
C100806 |C100802| Gegenlauf | 15,88 | 38,1 | 123,9 | 157,3 | 50,8 | 82,55 | 28,7 28,7 7,1 54,1 6,7 17,5 28,7
C209806 |C209802| 3-Wege 19,05 | 44,45 | 235,0 | 201,7 | 73,2 | 111,3 | 35,0 35,0 8,7 66,8 8,3 20,6 35

C803806 |C803802| 3-Wege 25,4 | 69,85 | 304,8 | 279,4 | 82,65 | 152,4 | 44,45 | 69,85 | 10,3 | 101,6 | 9,63 | 38,1 38,1

* Abmessungen vor der Beschichtung
** Gewindebohrung, 20,5 mm tief

2:1 Verhaltnis

Standard- | IP65* | Antriebs- A B c D E F G G1 H ! J K L

modell Modell typ (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (Mm) | (mm) o (mm) o (mm) | (mm)
C135801 |C135802 3-Wege 9,53 16,0 80,2 93,0 35,8 55,6 16,75 | 16,75 5,6 38,1 4,2 12,7 16,75
C155806 |C155802 3-Wege 12,7 25,4 111,2 | 125,5 | 47,75 | 73,15 | 22,35 | 22,35 71 44,45 6,7 14,2 20,6
C151806 |C151802| Gegenlauf 12,7 25,4 111,2 | 125,5 | 47,75 | 73,15 | 22,35 | 22,35 7,1 44,45 6,7 14,2 20,6
C105806 |C105802 3-Wege 15,88 | 38,1 123,9 | 157,3 | 50,8 | 82,55 | 28,7 28,7 71 54,1 6,7 17,5 28,7
C101806 |C101802| Gegenlauf | 15,88 | 38,1 123,9 | 157,3 | 50,8 | 82,55 | 28,7 28,7 71 541 6,7 17,5 28,7
C205806 |C205802 3-Wege 19,05 | 44,45 | 235,0 | 201,7 | 73,2 111,3 | 35,0 35,0 8,7 66,8 8,3 20,6 35
C805806 | C805802 3-Wege 25,4 | 69,85 | 304,8 | 279,4 | 82,55 | 152,4 | 44,45 | 69,85 10,3 101,6 | 9,53 | 38,1 38,1

* Abmessungen vor der Beschichtung
** Gewindebohrung, 20,5 mm tief

Keilnutabmessungen
Wellenabmessungen (mm) Keilnutabmessungen (mm)
Ausfuhrungen mit Welle 89,53 mm abgeflachte Flache 0,79 mm x 12,7 mm
Ausfuhrungen mit Welle 12,7 mm 3,18 mm x 1,59 mm x 22,23 mm
Ausfihrungen mit Welle 15,88 mm 4,76 mm x 2,38 mm x 34,93 mm
Ausfihrungen mit Welle 19,05 mm 4,76 mm x 2,38 mm x 38,1 mm
Ausfihrungen mit Welle 25,4 mm 6,35 mm x 3.18 mm x 50,8 mm

Technische Anderungen an den Produkten sind vorbehalten, Abmessungen und andere Details kénnen sich @ndern.
Fir abweichende Anforderungen, fordern Sie bitte detaillierte Zeichnungen an. 4



Winkelgetriebe Technische Daten

Technische Daten fiir Nennleistung und Drehmoment

2-Wege
C1388XX C1348XX C1568XX
2 Wege - 1:1 - 9,53 mm Welle 2 Wege - 2:1 - 9,53 mm Welle 2 Wege - 1:1 - 12,7 mm Welle
Winkelge- Nenn- |Nenndreh-| |Winkelgeschwindigkeit N . Nenndrehmoment Winkelge- Nenn- | Nenndreh-
schwindigkeit | leistung | moment Welle 1 Welle 2 ennleistung Welle 1 | Welle 2 schwindigkeit | leistung moment
U/min™ kw (Nm) U/min"! U/min"! kw (Nm) (Nm) U/min™ kw (Nm)
100 0,03 2,82 100 50 0,015 1,24 2,49 100 0,05 5,20
200 0,06 2,82 200 100 0,03 1,24 2,49 200 0,10 5,20
300 0,09 2,82 300 150 0,06 1,24 2,49 300 0,16 5,20
400 0,12 2,82 400 200 0,09 1,24 2,49 400 0,21 5,20
500 0,15 2,82 500 250 0,12 1,13 2,37 500 0,26 5,08
1000 0,28 2,71 1000 500 0,15 1,13 2,26 1000 0,52 5,08
2000 0,49 2,38 2000 1000 0,28 1,02 2,03 2000 0,93 4,52
Statisches Drehmoment von 18 Nm, berechnet  Statisches Drehmoment von 6,8 Nm, berechnet auf Basis von 1.000 Statisches Drehmoment von 31 Nm, berechnet
auf Basis von 1.000 Arbeitszyklen. Arbeitszyklen. auf Basis von 1.000 Arbeitszyklen.
C1548XX C1088XX C1048XX
2 Wege - 2:1 - 12,7 mm Welle 2 Wege - 1:1 - 15,88 mm Welle 2 Wege - 2:1 - 15,88 mm Welle
Winkelgeschwindigkeit| Nenn- |Nenndrehmoment Winkelge- Nenn- | Nenndreh- | |Winkelgeschwindigkeit| Nenn- |Nenndrehmoment
Welle 1 | Welle 2 |'®1S1N9| weyie 1 |welle 2| | SChWindigkeit |leistung) moment | | oo 1 | welle 2 |'®1S1UN9| welle 1| welle 2
U/min' | U/min' | kW (Nm) | (Nm) U/min"! kw (Nm) U/min"' | U/min" kW (Nm) | (Nm)
100 50 0,02 2,26 4,41 100 0,12 11,4 100 50 0,04 3,84 7,68
200 100 0,04 2,26 4,41 200 0,24 11,4 200 100 0,08 3,84 7,68
300 150 0,07 2,26 4,41 300 0,35 11,2 300 150 0,12 3,84 7,68
400 200 0,10 2,26 4,41 400 0,46 11,0 400 200 0,16 3,84 7,68
500 250 0,12 2,26 4,41 500 0,55 10,7 500 250 0,20 3,84 7,68
1000 500 0,22 2,15 4,18 1000 1,0 9,83 1000 500 0,38 3,62 7,23
2000 1000 0,40 1,92 3,84 2000 1,81 8,70 2000 1000 0,68 3,28 6,55
Statisches Drehmoment von 14,5 Nm, berechnet auf Basis Statisches Drehmoment von 68,9 Nm, be- Statisches Drehmoment von 23,7 Nm, berechnet auf Basis
von 1.000 Arbeitszyklen. rechnet auf Basis von 1.000 Arbeitszyklen. von 1.000 Arbeitszyklen.
C2088XX C2048XX
2 Wege - 1:1 - 19,05 mm Welle 2 Wege - 2:1 - 12,7 mm Welle
Winkelge- Nenn- |Nenndreh-| |Winkelgeschwindigkeit n . Nenndrehmoment
schwindigkeit | leistung | moment Welle 1 Welle 2 S iEine Welle 1 | Welle 2
U/min"! kW (Nm) U/min-! U/min""' kW (Nm) (Nm)
100 0,22 21,3 100 50 0,08 7,9 15,8
200 0,41 20,0 200 100 0,16 7,9 15,8
300 0,60 19,3 300 150 0,24 7,9 15,8
400 0,78 18,8 400 200 0,32 7,9 15,8
500 0,98 18,8 500 250 0,40 7,9 15,8
1000 1,71 16,6 1000 500 0,73 7,0 14,0
2000 3,13 15,1 2000 1000 1,29 6,2 12,4
Statisches Drehmoment von 158 Nm, berech- Statisches Drehmoment von 61,0 Nm, berechnet auf Basis von 1.000
net auf Basis von 1.000 Arbeitszyklen. Arbeitszyklen.



Winkelgetriebe Technische Daten

Technische Daten fiir Nennleistung und Drehmoment

3-Wege
C1398XX C1398XX
3 Wege - 1:1 - 9,53 mm Welle 3 Wege - 1:1 - 9,53 mm Welle
Winkelgeschwindigkeit Nennleistung Nenndrehmoment Winkelgeschwindigkeit Nennleistung Nenndrehmoment
U/min-’ kW (Nm) U/min-’ kW (Nm)
100 0,03 2,82 100 0,03 2,82
200 0,06 2,82 200 0,06 2,82
300 0,09 2,82 300 0,09 2,82
400 0,12 2,82 400 0,12 2,82
500 0,15 2,82 500 0,15 2,82
1000 0,28 2,71 1000 0,28 2,71
2000 0,49 2,37 2000 0,49 2,37
Statisches Drehmoment von 18 Nm, berechnet auf Basis von 1.000 Arbeitszyklen. Statisches Drehmoment von 18 Nm, berechnet auf Basis von 1.000 Arbeitszyklen.
C1358XX C1578XX
2 Wege - 2:1 - 9,53 mm Welle 3 Wege - 1:1 - 12,7 mm Welle
Winkelgeschwindigkeit Nenndrehmoment
Nennleistung Winkelgeschwindigkeit Nennleistung Nenndrehmoment
Welle 1 Welle 2 Welle 1 Welle 2
U/min-1 U/min-1 kW (Nm) (Nm) U/min" kW (Nm)
100 50 0,015 1,24 2,49 100 0,05 5,20
200 100 0,03 1,24 2,49 200 0,10 5,20
300 150 0,04 1,24 2,49 300 0,16 5,20
400 200 0,05 1,24 2,49 400 0,21 5,20
500 250 0,07 1,13 2,37 500 0,26 5,00
1000 500 0,12 1,13 2,26 1000 0,52 5,00
2000 1000 0,22 1,02 2,03 2000 0,93 4,50
Statisches Drehmoment von 6,8 Nm, berechnet auf Basis von 1.000 Arbeitszyklen.  Statisches Drehmoment von 31 Nm, berechnet auf Basis von 1.000 Arbeitszyklen.
C1508XX (Gegenlauf)
3 Wege - 1:1 - 12,7 mm Welle
Winkelgeschwindigkeit Nennleistung Nenndrehmoment*
U/min! kW (Nm)
100 0,06 5,65
200 0,12 5,65
300 0,18 5,65
400 0,24 5,65
500 0,30 5,65
1000 0,55 5,30
2000 1,00 4,80

Statisches Drehmoment von 37 Nm, berechnet auf Basis von 1.000 Arbeitszyklen.
* Maximales Drehmoment, das von beiden Wellen gleichzeitig ibertragen werden
kann.



Winkelgetriebe Technische Daten

Technische Daten fiir Nennleistung und Drehmoment

3-Wege
C1558XX C1518XX (Gegenlauf)
3 Wege - 2:1 - 12,7 mm Welle 3 Wege - 2:1 - 12,7 mm Welle
Winkelgeschwindigkeit Nenndrehmoment Winkelgeschwindigkeit Nenndrehmoment
Welle 1 Welle 2 ) Welle 1 Welle 2 Welle 1 Welle 2+3 Al Welle 1 |Welle 2+3*

U/min U/min kW (Nm) (Nm) U/min! U/min kW (Nm) (Nm)

100 50 0,02 2,25 4,40 100 50 0,015 1,80 3,60

200 100 0,04 2,25 4,40 200 100 0,035 1,80 3,60

300 150 0,07 2,25 4,40 300 150 0,06 1,80 3,60

400 200 0,10 2,25 4,40 400 200 0,08 1,80 3,60

500 250 0,12 2,25 4,40 500 250 0,10 1,80 3,60

1000 500 0,22 2,15 4,18 1000 500 0,18 1,69 3,35

2000 1000 0,40 1,92 3,84 2000 1000 0,37 1,69 3,35

Statisches Drehmoment von 14,6 Nm, berechnet auf Basis von 1.000 Arbeitszyklen.  Statisches Drehmoment von 6,8 Nm, berechnet auf Basis von 1.000 Arbeitszyklen.
* Maximales Drehmoment, das von beiden Wellen gleichzeitig Gbertragen werden
kann.

C1098XX C1008XX (Gegenlauf)

3 Wege - 1:1 - 15,88 mm Welle 3 Wege - 1:1 - 15,88 mm Welle
Winkelgeschwindigkeit Nennleistung Nenndrehmoment Winkelgeschwindigkeit Nennleistung Nenndrehmoment*
U/min"! kW (Nm) U/min! kW (Nm)
100 0,12 11,40 100 0,13 5,65
200 0,24 11,40 200 0,22 5,65
300 0,35 11,19 300 0,33 5,65
400 0,45 11,07 400 0,44 5,65
500 0,55 10,73 500 0,55 5,65
1000 1,00 9,83 1000 1,00 5,30
2000 1,78 8,70 2000 1,00 1,84

Statisches Drehmoment von 68,9 Nm, berechnet auf Basis von 1.000 Arbeitszyklen.  Statisches Drehmoment von 71 Nm, berechnet auf Basis von 1.000 Arbeitszyklen.
* Maximales Drehmoment, das von beiden Wellen gleichzeitig ibertragen werden
kann.

C1058XX
3 Wege - 2:1 - 15,88 mm Welle
Winkelgeschwindigkeit . Nenndrehmoment
Welle 1 Welle 2 AL Welle 1 Welle 2
U/min! U/min! kW (Nm) (Nm)
100 50 0,04 3,84 7,68
200 100 0,08 3,84 7,68
300 150 0,12 3,84 7,68
400 200 0,16 3,84 7,68
500 250 0,20 3,84 7,68
1000 500 0,38 3,62 7,23
2000 1000 0,68 3,28 6,55

Statisches Drehmoment von 23,7 Nm, berechnet auf Basis von 1.000 Arbeitszyklen.



Winkelgetriebe Technische Daten

Technische Daten fiir Nennleistung und Drehmoment

3-Wege
C1018XX (Gegenlauf) C2098XX
3 Wege - 2:1 - 15,88 mm Welle 3 Wege - 1:1 - 19,05 mm Welle
Winkelgeschwindigkeit Nenndrehmoment
Nennleistung Winkelgeschwindigkeit Nennleistung Nenndrehmoment
Welle 1 Welle 2+3 Welle 1 Welle 2+3*
U/min-" U/min! kW (Nm) (Nm) U/min~! kW (Nm)
100 50 0,035 3,50 7,00 100 0,22 21,35
200 100 0,05 3,39 6,78 200 0,41 20,00
300 150 0,085 3,16 6,32 300 0,60 19,32
400 200 0,13 3,16 6,32 400 0,78 18,87
500 250 0,15 2,94 5,88 500 0,98 18,87
1000 500 0,27 2,71 5,42 1000 1,71 16,61
2000 1000 0,55 2,60 52 2000 3,12 15,14
Statisches Drehmoment von 21,6 Nm berechnet auf Basis von 1.000 Arbeitszyklen. Statisches Drehmoment von 68,9 Nm, berechnet auf Basis von 1.000 Arbeitszyk-
* /l;/;iﬁi.moles Drehmoment, das von beiden Wellen gleichzeitig ibertragen werden len.
C8038XX C2058XX
3 Wege - 1:1 - 25,4 mm Welle 3 Wege - 2:1 - 19,05 mm Welle
Winkelgeschwindigkeit Nenndrehmoment
Winkelgeschwindigkeit Nennleistung Nenndrehmoment Nennleistung
Welle 1 Welle 2 Welle 1 Welle 2
U/min" kW (Nm) U/min-! U/min"! kW (Nm) (Nm)
100 0,74 71,18 100 50 0,08 7,90 15,80
200 1,38 66,77 200 100 0,16 7,90 15,80
300 2,02 65,30 300 150 0,24 7,90 15,80
400 2,45 59,30 400 200 0,32 7,90 15,80
500 3,03 58,75 500 250 0,40 7,90 15,80
1000 5,70 55,13 1000 500 0,73 7,00 14,00
2000 9,56 46,32 2000 1000 1,29 6,21 12,42
Statisches Drehmoment von 576 Nm, berechnet auf Basis von 1.000 Arbeitszyklen. Statisches Drehmoment von 61 Nm, berechnet auf Basis von 1.000 Arbeitszyklen.
C8058XX
3 Wege - 2:1 - 25,4 mm Welle
Winkelgeschwindigkeit . Nenndrehmoment
Welle 1 Welle 2 R Welle 1 Welle 2
U/min-! U/min-! kW (Nm) (Nm)
100 50 0,28 26,66 58,32
200 100 0,55 26,66 58,32
300 150 0,74 23,73 47,45
400 200 0,98 23,73 47,45
500 250 1,23 23,73 47,45
1000 500 2,38 23,05 46,10
2000 1000 4,23 20,45 40,90

Statisches Drehmoment von 245 Nm, berechnet auf Basis von 1.000 Arbeitszyklen.



Querkraft und Schubkraft

oty | ST | Netogewioht Stk
Szt Welle 1 Welle 2 & 3 Alle Wellen | Standardgehause | IP8%/Nickel-
beschichtung
Newton Newton Newton Kilogramm (kg) Kilogramm (kg)
C1008XX 222,41 146,8 355,9 1,47 1,52
C1018XX 222,41 151,24 355,9 1,47 1,52
C1048XX 222,41 222,41 444,82 1,25 1,28
C1058XX 222,41 222,41 444,82 1,36 1,41
C1088XX 222,41 222,41 444,82 1,25 1,28
C1098XX 222,41 222,41 444,82 1,36 1,41
C1308XX 111,21 71,17 177,93 0,39 0,41
C1348XX 111,21 111,21 222,41 0,34 0,35
C1358XX 111,21 111,21 222,41 0,39 0,40
C1388XX 111,21 111,21 222,41 0,34 0,35
C1398XX 111,21 111,21 222,41 0,39 0,40
C1508XX 155,69 106,76 2491 0,97 1,00
C1518XX 155,69 106,76 249,1 0,97 1,00
C1548XX 155,69 155,69 311,38 0,79 0,82
C1558XX 155,69 155,69 311,38 0,91 0,95
C1568XX 155,69 155,69 311,38 0,79 0,82
C1578XX 155,69 155,69 311,38 0,91 0,95
C2048XX 444,82 444,82 889,64 2,95 3,09
C2058XX 444,82 444,82 889,64 3,18 3,39
C2088XX 444,82 444,82 889,64 2,95 3,09
C2098XX 444,82 444,82 889,64 3,18 3,39
C8038XX 711,72 711,72 1423,43 8,16 8,51
C8058XX 711,72 711,72 1423,43 8,16 8,51

Welle | - 1|/ I | I Welle Schubkraft— +-—-1+—1-—7/—- o= t - —-—- 1 =—Schubkraft
20r3 ‘ 20r3 } D }

\
‘ I
: N\ Querkraft angesetzt < ! -© Querkraft angesetzt
@ ! @ auf dem Mittelpunkt — : — auf dem Mittelpunkt
— f — der Welle ‘ der Welle
| |
! l
\
|
Querkraft angesetzt .
auf dem Mittelpunkt
der Welle
Schubkraft

Welle 1
(In der Regel die Eingangswelle)



Auswahl des Crown Winkelgetriebes

1. Bestimmung des bevorzugten Antriebs/Abfriebs-Verhdlinis. Als standardmaBige Ubersetzungsverhdlinisse werden die Crown
Winkelgetriebe mit 1:1 und 2:1 Ubersetzung ausgeliefert. Um eine Ubersetzungsverhdltnis von 1:2 zu generieren verwenden
Sie die Welle 2 als Antriebswelle wie auf den Seiten 3-4 dargestellt.

2. Wahl der Antriebs- und Abtriebswellen. Dieser Schritt ist besonders wichtig, um sicherzustellen, dass die maximale
Betriebsgeschwindigkeit von 2000 U/min nicht Gberschritten wird. Bei Nutzung der Welle Nr. 2 als Antriebswelle (2:1) kann
eine maximale Betriebsgeschwindigkeit von 1000 U/min erreicht werden. Bei Modellen mit Ubersetzungsverhdlinis von 1:1
bestehen keine Einschrdnkungen. Allgemein hat die Wahl der Modellausfilhrungen Auswirkungen auf die Montagesituation.

3. Wahl des Winkelgetriebetyp. Verwenden Sie die Zwei-Wege- oder die Drei-Wegeausfihrung.

4. Bestimmung der Winkelgetriebeausfihrung. Wahl zwischen Standardmodellen oder Modellen mit IP65 Schutzklasse (vernickel-
tes Modell).

5. Wahl der Modellnummer. Wéhlen Sie die passende Modellnummer geméf Ihrer Anforderung bzw. Spezifikation (Seite
3-4). Beachten Sie bitte, dass Ausfihrungen mit 1/2-, 5/8-, 3/4- und 1-Zoll-Wellenenden eine Standard-Keilnut besitzen.
Ausfihrungen mit 3/8-Zoll-Wellen sind standardmafig mit abgeflachten Wellen versehen. Beachten Sie auch, dass Modelle mit
1-Zoll-Welle nur in 3-Wege-Ausfihrung verfigbar sind.

6. Prifung der Drehmomentkapazitét. Prifen Sie anhand der Drehmomentangaben auf den Seiten 5-6 und den Betriebsfaktoren
auf Seite 8 ob die Auswahl des Winkelgetriebes méglich ist.

7. Sonderspezifikationen/Sonderausfiihrungen. Fiir Anwendungen die Anderungen der Standardspezifikationen benéstigen ibermit-
teln Sie uns bitte detaillierte Beschreibungen oder Zeichnungen.

HINWEIS:

* Bei Teilenummern mit der Endung ,01” handelt es sich um Standardgehduse mit abgeflachten Wellenenden anstelle von
Passfedernuten (3/8"-Wellen).

® Bei Teilenummern mit der Endung ,06” handelt es sich um Standardgehduse mit Wellen inklusive Standard-Keilnuten (1/2",
5/8", 3/4" und 1" Wellen).

® Bei Teilenummern mit der Endung ,02" handelt es sich um IP65-geschitzte/nickelbeschichtete Gehduse. 3/8"-Wellen besitzen
abgeflachte Wellenenden, alle weiteren Ausfihrungen sind mit Keilnuten ausgestattet.

Servicefaktor
Lastklassifikationen fiir Antriebsmaschinen
Hauptantrieb Betriebsdauer
Gleichformig Moderate StoBe Schwere StoBe
Gelegentlich 0,5 Std./Tag 1,00 1,00 1,25
Zeitweise
Elektromotor, Dampfturbine oder 3 Std./Tag 1,00 1,00 1,50
Hydraulikmotor

3 bis 10 Std./Tag 1,00 1,25 1,75
> 10 Stunden/Tag 1,25 1,50 2,00

Anwendungen fir Ein- und Mehrzylinderverbrennungsmotoren, extremen und wiederholenden StofSbelastungen, wie auch hohen Arbeitslasten sind nicht abgedeckt. Fiir
weitere Informationen wenden Sie sich bitte an uns.

Neue konfigurierbare 3D-CAD-
Downloads von Zero-Max.
WWwWWw.zero-max.com
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PRAZISE. ZUVERLASSIG. ROBUST. VERFUGBAR.

e Spielfreie Drehmoment- e ® Finf Modelle im Drehmoment-
ibertragung > b bereich von 1,4 Nm bis 23 Nm
* Hohe Torsionssteifigkeit : SN Geschwindigkeit stufenlos einstellbar

¢ Nenndrehmomentbereich von 7 e Eingangsgeschwindigkeit bis max.
20 Nm bis 5333 Nm “\\ ///’ 1 2000 U/min’!

¢ Bohrungsdurchmesser von g & > * 4 : 1 Geschwindigkeitsreduzierung
26 mm bis 152 mm . s / * Gleichbleibendes Drehmoment im

e Drehzahlen bis zu 15000 U/min’! h g gesamten Drehzahlbereich

® Hohe Verlagerungsfahigkeit * Wellenanordnung frei wahlbar

® RoHS-konform

ﬂ? § 1’ 0k e Spielfreie Klemmnaben aus * Ausgangsdrehmoment von bis zu
i A Aluminium oder Stahl — 33,9 Nm (300 in-Ibs)
f f 7/ * Einfach- u. doppelkardanische T * Ausgangsdrehzahlverhaltnisse ~ O
1 Versionen : ~ bis 0,25 : 1 der Eingangsdrehzahl
® Hohe Torsionssteifigkeit | » * kompakte Bauweise
* Bohrungsdurchmesser von % e Eingangsdrehzahlen bis
@3 mm bis 2115 mm zu 300 U/min"
* Nenndrehmoment von 0,25 Nm * Einfache Handhabung, Installation
bis 8000 Nm und Bedienung

e RoHS-konform

® Finf Baugréf3en von 28 mm bis ot e Schitzt vor axialer und radialer
250 mm verfigbar 2 Belastung

o Schubkrafte einstellbar von bis * Montagestandard fir SAE A, B, C,
zu 67 N bis 889 N D, E, F — weitere Normen méglich

¢ Geteilte Bauweise gewdhrleistet (Non-SAE)
einfache radiale Montierbarkeit * Doppellippendichtung

¢ Kugellager sind lebensdauer- * lLastaufnehmer kénnen individuell
geschmiert angepasst werden

* Integrierter Uberlastschutz ® Schutz vor Verunreinigung der

Hydraulikflissigkeit

e Drehmomentbereich von * Wellen aus Edelstahl
/‘ 0,3 Nm bis 340 Nm  Ubersetzungsverhaltnis 1 : 1
e Zuverlassiger Uberlastschutz und 2 : 1
¢ Ausgleich von Wellenversatzen * Vollstandig gedichtete Lager
e Aufihrungen fir Wellen- und * Ruhige Laufeigenschaften und
Nabenverbindungen erhaltlich hohe Effizienz
® Versionen mit IP65-Schutzart und
beschichteten Gehausen erhalilich

Zero-Max, BauhofstraBe 12, 63762 GroBostheim, Deutschland
Tel.: +49 6026 999 61 11, Fax: +49 6026 999 61 61, info@zero-max.de
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